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TRANSFERSTECKBRIEF

Mikropositionierplattform

HINTERGRUND

Mikropositionierplattformen sind Systeme, bei denen eine
meist zentrale Flache Lateral-, Dreh-, Kipp-, Hub-
bewegungen oder Kombinationen dieser ausfiihren kann.
Der Antrieb gelingt Uber Mikroaktoren, die Uber
Koppelelemente - typischerweise Federstrukturen - mit
der Plattform verbunden sind. Die Aktorik der hier
vorgestellten Mikropositionierplattformen basiert auf
neuartigen, elektrostatisch angetriebenen Biegewandlern.

TECHNOLOGIE

Die zugehorige Fertigungstechnologie ist Silizium-
Volumenmikromechanik. Ein so gefertigter Aktor besteht
aus mindestens zwei balkenférmigen Elektroden, die
durch bis zu wenige 100 Nanometer (0,0000001 m!)
diinne Spalte elektrisch voneinander getrennt sind. Durch
Anlegen einer Steuerspannung wird ein elektrostatisches
Feld zwischen diesen Elektroden erzeugt, woraus groRe
Anziehungskrafte zwischen den Elektroden resultieren.
Durch geeignete Geometrien und Topographien der
balkenférmigen Elektroden werden diese Krafte in laterale
Krafte transformiert und kénnen fiir Positionieraufgaben
genutzt werden.

VORTEILE

Ultrahochprazise Positionierung
GroRe Stellwege bis mehrere mm
Kompaktes System

ANWENDUNG

Probenplatzierung
Mikromanipulation
Optische Analytik

Parameter

ChipgroRe: 10x 12,5 x 0,73 mm?
Bewegungsraum: bis 250 x 250 um?
Auslenkungskraft: bis 1 mN
geeignete Ansteuerung mit verfligb.

STATUS
Labormuster vorhanden
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